Megerésitéses tanulason alapulé utvonaltervezé megvaldsitasa.
Megerd@sitéses tanuldst alkalmazva (els6sorban) parkolasi feladathoz kell utvonaltervezét alkotni.

Explainable Al médszerek alkalmazasa és vizsgalata

A téma célja a Visionex repository megismerése, valamint kiilonb6z6 klaszterezési médszerek
(hagyomanyos és graf alapu) elemzése és tovabbfejlesztése, beleértve egy hatékonyabb, vektor alapu
megkozelitést. Emellett kiemelt fokusz van a radaradatok értelmezhet6ségén (explainability), Uj
modszerek kidolgozasan, ritka események azonositasan és magyarazhatdsagi modellek adaptalasan.
A munka végil a kép- és radaradatok egylittes elemzésére, azaz multimodalis adatfuziora épitve von le
atfogo kovetkeztetéseket.

Forrasztott NYAK-kotések megbizhatésagi vizsgalata szimulaciés médszerekkel elektromos
hajtaslanc alkalmazasokban

A téma az elektromos auték invertereiben talalhato forrasztott kotések meghizhatdsagara fokuszal,
kiilonos tekintettel a vibracio okozta meghibasodasokra. A cél, hogy szimulaciés eszkozokkel mar a
tervezésifazisban azonositsak a gyenge pontokat, és optimalizaljak a kotések kialakitasat. Ezaltal
tartésabb, biztonsagosabb alkatrészek fejleszthetdk, elkertilve a késébbi koltséges problémakat.

Radar alapu észlelés parkolasi mandverekhez mélytanulason alapulé megoldassal
Jarmdipari radarok pontfelhdje alapjan mélytanuldson alapulé megoldassal kell felismerni az
objektumokat és ezek alapjan a parkolasi menéverhez sziikséges informaciét eldallitani.

Hullam- és cykloid hajtémiivek fejlesztése robotikai célokra

Alternativ, kompakt hajtémui fejlesztése, aminek jelenleg hazon belll nincs gazdaja, de termék
szempontbdl érdekes lenne akar robotikaban akar esetleg az ebike vilagaban. Kulonb6zé miikodési
elvd hullamhajtémdivek és cycloid hajtdémi megoldasok osszegylijtése, 6sszehasonlitasa
hagyomanyos, illetve bolygémdives alternativakkal. Uj megoldasok, lehetséges fejlesztések,
versenytarsak megoldasainak koruljarasa. Hajtdémd tipusok 6sszehasonlitasa, prototipusok felépitése.
Elényok, hatranyok a kilonb6zé hajtémiveknél

Protokollfuzzing fejlesztése mesterséges intelligencia segitségével ECU-k esetében

A téma az elektronikus vezérléegységek (ECU-k) kiberbiztonsagara fékuszal, kilonosen a haldzati
interfészeken keresztili lehetséges tamadasok vizsgalatara. A meglévé protokoll fuzzing médszert
tovabbfejlesztve mesterséges intelligencia és gépi tanulds segitségével hatékonyabba valik a hibak és
anomalidk feltarasa. A cél egy még robusztusabb, biztonsagosabb m(ikodés biztositasa az intelligens
tesztelési megkozelitések révén.

"Power Glitching" Tamadasi Modszer Fejlesztése FPGA Alapokon

Atéma a hardverszint(i tamadasok — kiilonosen a power glitching — vizsgalatara fokuszal az autoipari
vezérléegységek esetében. A projekt célja egy FPGA-alapu rendszer fejlesztése, amely képes ilyen
tdmaddasok szimulalasara, ezzel tesztelve a Bosch altal hasznalt komponensek ellenalloképességét.
Az elkészilt megoldast valds autdipari mikrokontrollereken is kiértékelik, hogy felmérjék a tamadasok
hatékonysagat.

Al Agent Fejlesztése Autoipari Sériilékenységvizsgalatra



A téma az autdipari penetracios tesztelés tamogatasara fokuszal, amely 6sszetett feladat és szamos
szoftvereszkozt igényel. A projekt célja egy mesterséges intelligencian alapuld agent fejlesztése,
amely képes nyilt forraskédu tesztel6 eszkdzok hasznalatara, kiilbndsen a firmware és protokollok
visszafejtésének tamogatasara. Ezaltal a tesztelési folyamat gyorsabba és hatékonyabba valhat.

Vezetéképes miianyag alapu EMC arnyékolas elényei és korlatai elektromobilitasi
rendszerekben

Az elektromobilitasi rendszerekben a vezetéképes miianyag alapu EMC (elektromagneses
kompatibilitas) arnyékolas igéretes vjitas a zavarvédelem terén. El6nyei kozé tartozik az alacsony
tomeg és a korrozidallosag, amelyek kulcsfontossaguak a jarmulvek hatékonysaga és élettartama
szempontjabol.Ugyanakkor korlatozast jelenthet az alacsonyabb vezet6képesség a fémekhez képest,
amely EMC-szempontbdl alapos vizsgalatot kovetel.

EMC sziir6k 3D elektromagneses szimulacidja elektromobilitasi rendszerekhez

Az elektromagneses kompatibilitasért (EMC) felel6s szlir6aramkorok nagyfrekvencias (>30 MHz)
karakterizalasara haromdimenzids elektromagneses szimulaciok szukségesek. Ezen szimulaciés
modellek felallitasaval elére megbecsulhetdk a szlir6 tulajdonsagai, amely elengedhetetlen a
fejlesztési folyamat soran.A témara jelentkezd hallgatd megismerkedhet a 3D-s elektromagneses
szimulacio technikajaval, amellyel értékes mérnoki készséget sajatithat el.

EMC mérési adatok rejtett mintazatainak feltarasa mesterséges intelligenciaval

Egy termék elektromagneses kompatibilitasi (EMC) fejlesztése soran nagymennyiségl mérési adat
keletkezik.Ezek teljeskor( kiértékelése emberi eréforrasokkal id6- és energiaigényes.A téma ezért az
adatok gépi tanuldssal valé elemzését iranyozza eld, amellyel uj, értékes informaciok nyerhetbk ki a
termékek EMC-viselkedéseérdl.

Aktiv EMC sziirok feltérképezése, létez6 megoldasok, autéipari felhasznalasi lehetéségek

Az elektromagneses kompatibilitas (EMC) biztositasara a passziv szliréaramkorok a legelterjedtebbek.
Nagy méretiik és sulyuk viszont hatranyos az elektromobilitasi rendszereket illetéen. Aktiv EMC
szlir6kkel valo kivaltasuk ezért jelentds elényokkel jarhat, igy a téma az aktiv EMC sz(iré6k
alkalmazhatésaganak kutatasat tdzi ki célul.

Vallalati személyi asszisztens

A projekt célja egy, a telephelyet atfogd agens alapu, mesterséges intelligencia altal tamogatott
digitalis személyi asszisztens lehetéségeinek vizsgalata. Magaba foglalja az azonositott vallalati
felhasznalasi esetek, felhasznaldi torténetek kiszolgalasahoz szlikséges architektura koncepcionalis
kidolgozasat, az elérhetd, meghatarozott Ml modellek vizsgalatat és kiértékelését, és ezek alapjan a f6
agens, orchestrator sztochasztikus és determinisztikus modell és feladat Utvonal valasztasanak
tervezéseét.

Jarmiihangok szintetizalasa zajforrasok virtualis beszerelésével

A projekt célja jarmdben hallhaté hangok eléallitasa kilonb6z6 mért autdipari részegységek és mért
karosszériak virtualis 0sszeszerelése alapjan. A részegységek rezgése a jarm(i bekotési pontjain erd
formajaban terjed a karosszériara, melyet az végil zaj formajaban sugaroz le. Az er6ket gyakran
lehetetlen a rezgésatadas helyén mérni, azokat mas mérésekb6l szamitani kell. Ez a folyamat
érzékeny a mérési és szamitasi bizonytalansagokra, ami hallhaté hibakhoz vezethet. A munka sorén a
mérési és szamitasi modszerek fejlesztése torténik mostanaban publikalt médszerek alapjan,



korszer( eszkozokkel, példaul CAD-alapu modellezéssel és jelfeldolgozassal, valds jarmimérésekkel
validalva.

Nagyobb pontossagt / fejlett hangnyomasmeérési modszerek

A projekt célja Uj, innovativ mérési mddszerek fejlesztése a hangnyomasszint meghatarozasara,
amelyek kikliszobolik a hagyomanyos mikrofonok korlatait. A klasszikus mérési megoldasoknal
kompromisszumot jelent a méret és az érzékenység, valamint a hangmez6 zavardsa. Az Uj, példaul
optikai vagy indirekt mérési technikak pontosabb és nagyobb térbeli felbontasu hangérzékelést
tehetnek lehetdvé.

Nemlinearis id6soradatok generalasa

A projekt célja fizikai alapu modellekre épitve szimulalt id6soros adatok generdlasa, amelyek a valés
meérésekhez hasonldan viselkednek. A modelleket folyamatosan verifikaljak és iterativan fejlesztik a
pontossag javitasa érdekében. Az igy eléallitott adatok egy félig felligyelt (semi-supervised)
klasszifikacios modell tanitasat tamogatjak.

Anomalia detekcio

A projekt célja egy robusztus anomaliadetektald algoritmus fejlesztése, amely kiilonb6z6 idésoros
adatokon alkalmazhaté tesztelési és gyartasi kornyezetben. A munka soran meglévé megoldasok
értékelése, megfeleld algoritmusok kivalasztasa és tovabbfejlesztése torténik. A hangsuly azon van,
hogy az algoritmus képes legyen sokféle adat kezelésére, beleértve periodikus, idérendi vagy
szorvanyos, illetve statikus és valtozé jellegli adatsorokat.

Nemlinearitasok lokalizacidja

A projekt célja egy nemlinearis jelenségek lokalizaldsara szolgalé mddszer tovabbfejlesztése és
szabvanyositott mérési eljarassa alakitasa. Ennek része egy adatfeldolgozasi (ETL) folyamat
kialakitasa a modellek tanitasahoz, valamint egy robusztus lokalizaciés modell fejlesztése. A mérési
és predikciés mddszereket iterativ médon finomitjak a minél pontosabb eredmények érdekében.

Al-alapu savszintii lokalizacié autoéipari radar és HD savtopolagiai térképek felhasznalasaval

A projekt célja egy olyan mesterséges intelligencia modell fejlesztése, amely valds idében képes
meghatarozni a jarmii pontos savjat radaradatok és nagy felbontasu térképek egyesitésével, kamerak
hasznalata nélkul. A munka soran egy betanitott modell és valés kornyezetben végzett
teljesitményértékelés késziil. Az eredmény hozzajarul a jovd vezetéstamogato és autondm
rendszereinek koltséghatékony fejlesztéséhez.

Mesterséges intelingenciaval tamogatott médszerek fejlesztése a lokalis feliileti réz-
koncentracio és a korrdzids karosodas kozotti osszefiiggések feltarasara

A projekt célja az elektromos autdk kormanyrendszereiben alkalmazott aluminium alkatrészek
korrézidjanak vizsgalata és megel6zése. A hagyomanyos megoldasok — mint a passzivalas vagy
specidlis 6tvozetek hasznalata — koltségesek vagy korlatozottan alkalmazhatok, ezért uj, hatékonyabb
alternativak keresése sziikséges. A fokusz a koltséghatékony és fenntarthaté megoldasok
megtalalasan van, amelyek biztositjak az alkatrészek hosszu tavi megbizhatosagat.

Ujszer(i mikrohullam-vezetdk kifejlesztése, anyagtudomanyi és RF jellemzése, valamint
Osszevetésiik végeselem- és adatvezérelt modellekkel



A projekt célja innovativ, koltséghatékony mikrohulldmu megoldasok fejlesztése autdipari radarok
szamara, amelyek megfelelnek a modern gyartasi és teljesitménykovetelményeknek. A munka soran Uj
jelvezetési elvek kidolgozasa torténik szimulacids, mérési és adatvezérelt modszerek 6tvozésével. A
hallgato tobb teriileten is bekapcsolédhat — példaul tervezés, méréstechnika vagy modellezés —, és
egy komplex fejlesztési projektben szerezhet gyakorlati tapasztalatot.

Szimulacids adatgeneralas MAP adatelemzéshez Generativ Al hasznalataval

Szamtalan projektiink soran felmertl az a probléma, hogy teszt adat hijan vagyunk az altalunk
kifejlesztett algoritmusokhoz vagy rendszerekhez. Ez a probléma felmerul numerikus adatokra épilé
algoritmusoknal de mas Generativ Al (chat bot) alapu rendszereknél is. Ennek okan hasznos lenne
olyan rendszer fejlesztése ami ilyen feladatokban tudna segiteni, de akar még az Al fejlesztés Carbon
footprint csokkentés logikaba is at lehetne vinni a témat azzal, hogy a koltséges (kornyezeti és anyagi
szempontbdl) Al rendszerek lizemeltetését és vagy optimalizalasat is tehermentesitjuk.

Kovethetd, agent-alapu keretrendszer fejlesztése szenzorok automatizalt karakterizalasi
riportalasara és kockazatértékelésére

A kutatas célja egy visszakovethet6séget biztositd, agent-alapu
mesterségesintelligencia-keretrendszer kialakitasa, amely heterogén forrasokbdl (mérések,
szimuldciok, specifikaciok, anomaliadetektalasi eredmények) egységes evidenciamodellt allit eld, és
erre alapozva strukturalt, adatokkal és kovetelményekkel alatamasztott karakterizalasi riportokat
general. A vizsgdlat kiterjed annak értékelésére, hogy a keretrendszer milyen megbizhatésaggal képes
a teljesitmény- és megfelel6ségi kockazatok azonositasdra és rangsorolasara, mennyiben
tamogathato mindez nagy nyelvi modellekre vagy agentikus érvelési mechanizmusokra épitve
kozvetlen nyers jelhozzaférés nélkil, valamint hogyan mérhetd az igy eléallitott riportok helyessége,
teljessége, visszakovethet6sége és gyakorlati hasznossaga biztonsagkritikus mérnoki kornyezetben.

Edge Al alkalmazasa valos ideji hibadetektalasra MEMS szenzoroknal

A téma a MEMS szenzorok mérési jeleiben megjelend anomalidk valds idejl detektalasat vizsgalja
edge-alapu méréberendezéseken, kulonos tekintettel a korlatozott szamitasi er6forrasokra (latencia,
memdria, energia) és ezek hatasara a modellek pontossagara. A kutatas célja annak feltarasa, hogy
milyen komplexitasi korlatok mentén, illetve milyen architekturakkal (pl. tobb modell kombinacidja egy
eszkozon) valdsithatd meg robusztus, kornyezeti hatasokkal szemben ellenalld és magyarazhaté
lokalis hibadetektalas.

Adatvezérelt anomaliadetektalas MEMS szenzorok karakterizalasaban tobbvaltozos jelgorbék
alapjan

A téma a MEMS szenzorok karakterizalasa soran rogzitett tobbvaltozos jelgorbék hatékony
reprezentaciojat és az ezekre épulé anomaliadetektalasi mddszerek (statisztikai, klasszikus és
mélytanulé megkozelitések) 6sszehasonlitasat vizsgalja, kilonos tekintettel az azonos idépontokban
fellép6é méréstechnikai jellegl hibak felismerésére. A kutatas célja annak feltarasa, hogy egyetlen
csatorna gorbéibdl nem mindig detektalhato tébbvaltozds eltérések hogyan azonosithaték, mennyire
kilonithet6k el a valddi hibak a gyartasi varianciatdl, illetve hogyan kapcsolhatdk vissza a detektalt
anomaliak fizikai vagy folyamatbeli gyokérokokra.

Al-val tamogatott egyiittmiikodés

A projekt célja annak vizsgalata, hogyan alakitja at a mesterséges intelligencia a szoftverfejleszt6i
munkafolyamatokat, nemcsak az elkésziilé megoldasokat. A kutatds soran nagyvallalatok Al-
hasznalati gyakorlatait, Uj fejlesztési megkozelitéseket és kiemelt példakat (pl. agent rendszerek)
elemzik. Emellett azt is vizsgalja, hogy ezek a modern Al-alapu workflow-k mennyire illeszthet6k az
agilis fejlesztési médszertanokhoz.

A szivargé hiitéviz altal okozott elektrolizis kovetkeztében fellépb termékkarosodas



Avizsgalat, téma célja: Meghatdrozni a szivargo h(tbviz azon értékeit, amik tullépése esetén a
készlilékben mar hiba jelentkezik. A h6téviz szivargas okozta hibakat tobb kategériaba lehet sorolni,
amikre a rendszernek kiilonb6z6 hiba reakcidja, védelme van. Ezen szinteknek a meghatarozasa és a
megfeleld hiba reakcio ellenbrzése is a vizsgalat része.

DC-DC konverter technolégiak vizsgalata

A projekt célja a DC-DC konverterek legujabb technolégiainak kutatdsa és kiilonb6z6 iparagakban valé
alkalmazasi lehetéségeinek feltérképezése. A hallgato feladata a jelenlegi megoldasok és
versenytarsak elemzése, valamint innovativ otletek kidolgozasa a meglévé tudasra épitve. A munka
hozzajarul uj, izgalmas alkalmazasi terliletek azonositasahoz és a jov6 energiaellatasi megoldasainak
fejlesztéséhez.

AMR szenzor szabalytalan kimen6 jelének detektalasa

A projekt célja egy valds ipari problémara megoldast add anomaliadetektalé modszer fejlesztése
magneses pozicidszenzorok esetében. A feladat egy intelligens matematikai megkozelités
kidolgozasa, amely képes kiszlirni a hardverhibabol szarmazo zajszer( jeleket a szinusz és koszinusz
jelek elemzésével. A munka soran a hallgato jelfeldolgozasi és gépi tanuldsi modszerekkel dolgozva
jarul hozza a megbizhaté mikoddéshez.

Olajhiitéses villanymotor-hajtas termikus szabalyozasanak fejlesztése

A projekt célja egy valds idejl szabalyozd algoritmus fejlesztése egy olajhlitéses villanymotor-hajtas
(eAxle) szamara, amely a rendszer h(itési igényei alapjan vezérli a hiitékor szivattyujat és szelepeit. A
szabalyozas optimalizalja az olaj térfogataramat, ezzel javitva az elektromos hajtasrendszer
hatasfokat és novelve annak teljesitményét.

Anomalia detekcié megvaldsitsa MEMS termékek életartam vizsgalata soran Xilinx SoC alapu
(Versal) edge Al tamogatott kornyezetben

Atermékek élettartam vizsgalata soran felmerulé anomaliak mihamarabbi észlelése alapvetd
fontossagu a fejlesztési id6 és koltségek alacsonyan tartasanak érdekében. Ezek mellett fontos
szempont, hogy a fejlesztend® rendszer tamogassa a fejleszté mérnokok munkajat, az altal hogy a
kilonboz6 paraméterek kozotti - ember altal nem vagy csak nehezen felderithetd - korrelacidkat
felismerd algoritmusokat futtat.

HD térkép generalas dron felvétel alapjan.

A projekt célja jarmikornyezet térképezése vilagkoordinataban, ahol savok, tablak és kozlekedési
elemek (pl. lanelet2/OSM formatumban) keriilnek reprezentalasra. A megvaldsitas soran akar statikus
vagy dinamikus drénalapu adatgydijtés is alkalmazhatd, kilonb6z6 mdédszerek kombinacidjaval. A
feldolgozas torténhet neuralis halézatokon alapulé felismeréssel vagy 3D rekonstrukcids technikakkal,
a pontos kornyezeti modell létrehozasa érdekében.

»Hogyan valtozik egy szoftverfejleszt6é csapat hatékonysaga és egyiittmiikodése, ha az Al-t aktiv
csapattagként integraljuk az Agile folyamatba?”

A hallgato feltérképezi az iparagi gyakorlatokat, reprodukal néhany publikalt workflow-t,
0sszehsaonlitja azok eredményességét egy sajat pilot projekten, javaslatot tesz arra, hogyan
integralhaté az Al egy Agile fejlesztécsapatba.

Generativ Al altal tamogatott tudasmenedzsment fejlesztése power modulokhoz

A projekt célja a generativ mesterséges intelligenciara épiilé tudasmenedzsment fejlesztése a power
modulok és félvezetdk tertiletén. A jelenleg tobb rendszerben széttagolt mérndki tudas hatékonyabb
elérésének tamogatasa, a keresési idd csokkentése és az onboarding felgyorsitasa all a fokuszban. A
kutatas azt vizsgalja, hogyan novelhetd az atlathatdsag és hatékonysag GenAl-alapu megoldasokkal.



Gyartéiizemek tamogatasa egy Uj low-code képfeldolgozo és szamitégépes latas eszkoz
fejlesztésével

A képfeldolgozas és a szamitégépes latas kulcsszerepet jatszik a modern gyartasban a
mindségellenbrzés, hatékonysag és automatizacio javitasaval, lehetéveé téve a hibak valds idejli
észlelését. A kutatas célja a jelenlegi gyari alkalmazasok feltérképezése, a modern megoldasok és
low/no-code lehetdségek vizsgalata, valamint egy olyan fellilet kialakitasa, ahol a felhasznalok
kiilonb6z6 képfeldolgozasi muiiveleteket probalhatnak ki. Az eredmények 0sszegzése hozzajarul a data
analytics csapatok munkajanak tamogatasahoz és a gyartasi folyamatok jobb megértéséhez.

MATLAB szimulaciés kodok automatizalt teljesitményoptimalizalasa

A téma célja olyan mddszerek és eszkozok fejlesztése, amelyek MATLAB-alapu szimulaciés
programok futasi idejét automatikus kédelemzés és kddtranszformacio segitségével csokkentik. A
munka soran a rendszer feltarja a teljesitmény szempontjabél kritikus programrészeket, és kiilonb6z6
optimalizacids lehetéségeket alkalmaz, példaul a szamitasok atszervezését, a parhuzamos
végrehajtas kihasznaldsat, a redundans miveletek csokkentését, vagy a memdariahasznalat javitasat.
Kiemelt cél, hogy az optimalizalas a program eredeti mikodésének megbrzése mellett torténjen. A
fejlesztett megoldas hatékonysagat valds szimulacios példakon végzett teljesitménymérések
igazoljak. A téma a programanalizis, a forditdtechnoldgiak és a nagy teljesitményl szamitasok
terliletének talalkozasaban helyezkedik el, és kozvetlen gyakorlati hasznosithatdsaggal rendelkezik
egy szimuldacids csapat munkajanak elésegitésében.

Prediktiv intralogisztikai kapacitastervezés és "early warning"-detekcio mesterséges
intelligencia alapu anyagaram-szimulacidval, ERP integracioval

A projekt célja a belsd logisztikai folyamatok optimalizalasa egy mesterséges intelligenciara és
anyagaram-szimuldacidra épulé prediktiv megolddssal, ERP-integracié mellett. A fejlesztés valds ideji
és historikus adatok alapjan képes elére jelezni a logisztikai infrastruktura terheltségét, és koran
azonositani a varhaté szlk keresztmetszeteket. A munka eredménye egy olyan dontéstamogatd,
riasztasi funkcidval ellatott prototipus lehet, amely segiti a proaktiv beavatkozast és csokkenti az
anyaghianybél eredé allasiddket.

AGV kapacitastervezés és forgalomiranyitas kialakitasa bevezetés alatt allo ipari
robotrendszerhez

A projekt célja egy ipari kornyezetben bevezetésre kertilé AGV (Automated Guided Vehicle) rendszer
kapacitasanak és forgalomiranyitasanak atfogé megtervezése. A feladat soran a hallgaté elemzi és
optimalizalja a rendszer mikodését kilonos tekintettel a volumenkovetelményekre, az Utvonalak
geometriai paramétereire (Utszélesség), valamint az AGV-forgalom hatékony irdnyitasara.

Lézeres Tab Bonding - Selejtkéltség csokkentése a folyamatparaméterek optimalizalasaval
Jelenleg a gyartas korilbelul 1%-a selejtként kiesik, tovabbi 2%-ot pedig naponta zarolni kell. A projekt
célja ezen aranyok minimalizalasa, hosszu tavon akar 0%-ra torténé csokkentése a
folyamatparaméterek optimalizalasaval.

Folyamat-ingadozasok csokkentése mesterséges intelligenciaval tamogatott kameras
elemzéssel automatizalt és manualis allomasokon

A projekt célja, hogy a gyartdsorokon mikodé kamerak képesek legyenek automatikusan felismerni a
folyamatokban megjelend eltéréseket és ingadozasokat. A fejlesztés soran tobb, kiilonb6zé
helyszineken (India, Budapest, Németorszag) kidolgozott Al-modellt hasonlitanak 6ssze, majd
kivalasztjak és tovabbfejlesztik a leghatékonyabbat. Az eredmény egy olyan megoldas, amely
tamogatja a folyamatstabilitas novelését és segiti a dolgozdkat a gyors beavatkozasban.



Alapanyag és gongyoleg raktar automatizalasa - betarolasi/kitarolasi folyamatok/super market
toltés automatizalasa

Alapanyag és gongyoleg palettds és ladas/talcas tarolasara kerestlink jé automata megoldasokat, és
kovetkezd lépéskeént a betarolas/kitarolas és super market toltés automatizalasaban latunk tovabbi
potencialt. A kihivast a sokféleség jelenti, ugyanis nincs standardizalva a csomagolas,
tobbutas/egyutas, ipari és euro méret(i palettak és tobbféle méretli lada/talca automata tarolasat kell
megoldani.

Gongyoleg szortirozasi folyamatanak automatizalasa, a gongyolegfelismerés segitése smart
kameraval akar Al-hattértamogatassal (akar tisztasagi ellendrzéssel)

A hatvani gyarbol érkezé kilonféle tipusu tobbutas ESD-s (fekete) gongyolegeket kell a terlileten
szortirozni, és tipustisztan 6sszegydjteni, ennek a nagyon manualis munkanak az automatizalasa nem
egyszerli feladat. Mivel a gongyoleg fekete smart kameraval sem egyszer( a tipusok
megkllonboztetése, és a tisztasagi ellenbrzése sem konnyedén elképzelhetd. Ezen a probléman
érdemes lenne dolgozni, és modern megoldast talalni erre a kihivast jelent6 feladatra, ami
valdszin(ileg prototipus lenne.

Mesterséges intelligencia alkalmazasa a Project Management Office (PMO) miikédésében
A projekt célja annak vizsgalata, hogyan tamogathatja a mesterséges intelligencia a PMO napi
miikodését, kiilondsen a projektminéség, megfelel6ség és hatékonysag javitasa érdekében. Az Al
segitségével automatizalhato példaul a projekt dokumentacidk ellenérzése, a hianyossagok
azonositasa és az auditokra valo felkészulés. A kutatas azt is elemzi, hogyan csokkenthet6 az
adminisztrativ terhelés és novelhet6 az atlathatésag modern Al-megoldasokkal.

Project Management Agent

A projekt célja olyan mesterséges intelligencian alapuld agent megoldasok fejlesztése és értékelése,
amelyek aktivan tamogatjak a projekt- és programmenedzsment feladatokat. A munkaba beletartozik
iparagi eszkozok 6sszehasonlitasa és olyan magas hozzaadott értékii felhasznalasi terliletek
azonositasa, amelyek tulmutatnak az egyszer( chatbotokon. Az eredmény ajanlasokat ad arra, hogy
milyen Al-képességeket érdemes a mindennapi munkaba integralni a valodi tzleti érték érdekében.

Al-alapu ,Lessons Learned” menedzsment

A projekt célja annak vizsgalata, hogyan tamogathatja a mesterséges intelligencia a tapasztalatok
(lessons learned) gy(jtését és hasznositasat a teljes projektciklus soran. Az Al segitségével
automatizalhat6 a tapasztalatok rendszerezése, az ismétlédé problémak felismerése és a legjobb
gyakorlatok azonositasa. A megoldas eldsegiti a szervezeti tudas hatékonyabb megosztasat, csokkenti
az ismétlédé hibakat, és tdmogatja a folyamatos fejlédést.

Gyartdsori iranyitasi megoldasok értékelése és pilot bevezetése rugalmas mintagyartasi
kornyezetben

A projekt célja rugalmas mintagyartasi kornyezetek szamara megfeleld gyartdsori iranyitasi megoldasok
azonositasa, értékelése és pilot tesztelése. A munka soran kiilonb6zd eszkdzok, vizualizacids
megoldasok és SAP-integraciok 6sszehasonlitasa torténik valos gyartasi kornyezetben. Az eredmény egy
olyan ajanlascsomag és pilotalt megoldas, amely javitja az atlathatésagot, az egyiittm(ikodést és a napi
operativ miikodés hatékonysagat.






